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Kelne Zusammenfassung verfugbar fur DEI 01 06472 
Zusammenfassung der korrespondierenden Patentschrift US2001014027 
The present invention provides electronic 
equipment that can shut off and supply power to 
a primary power supplying circuit by automatic 
operations, directly shut off power to the primary 
power supplying circuit by easy manual 
operations based on the operator's will, and 
never fails to zero power consunfiption of the 
primary power supplying circuit during no use. 
The electronic equipment comprises: a primary 
circuit; a secondary power supplying circuit to 
which power is supplied from the primary circuit; 
a control circuit; a switch apparatus provided with 
a switch; and a capacitor, wherein the switch 
apparatus includes: an operation member for 
switching the switch between manual ON and 
OFF positions and an automatic ON/OFF position 
in which ON/OFF operations can be 
automatically performed; and a driving source for 
automatically operating the switch, wherein, in 
the automatic ON/OFF position, the driving 
source is driven by a signal from the control 
circuit or power supplied from the capacitor to 
automatically turn the switch ON or OFF, 
whereby power to the primary power supplying 
circuit can be automatically supplied or shut off, 
and wherein the operation member is manually 
operated to turn the switch ON or OFF, whereby 
power to the primary circuit can be manually 
supplied or shut off. 
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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlageii entnommen 

Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

(M) Elektronisches Gerat mrt reduziertem Stromverbrauch wahrend des Nichtgebrauchs 

@ Die vorllegende Erfindung schafft ein elektronisches 
Gerat, das die Stromzufuhr zu einer Pri mar-Strom versor- 
gungsschaltung (21) durch automatlsche Operationen 
unterbinden und aktivieren kann, die Stromzufuhr zu der 
Primar-Stromversorgungsschaltung durch einfache ma- 
nuelle Operationen nach Maf^gabe des Willens einer Be- 
dienungsperson direkt unterbinden kann und ferner wah- 
rend des Nichtgebrauchs des Gerats stets fur einen 
Stromverbrauch von Null der Primar-Stromversorgungs- 
schaltung sorgt. Dabei weist das elektronische Gerat fol> 
gendes auf: eine Prlmar-Stromversorgungsschaltung 
(21); eine Sekundar-Stromversorgungsschaltung (23, 24), 
der Strom von der Primarschaltung zugefuhrt wird; eine 
Steuerschaltung (28); eine Schaltervorrichtung (SI) mit 
einem Schalter (42); sowie einen Kondensator (30), wobel 
■ die Schaltervorrichtung folgendes aufweist: ein Betati- . 
, gungselement (46) zum Umschalten des Schalters (42) 
I zwischen manuelleri EIN- und AUS-Positionen und einer 
automatischen EIN-/AUS-Position, in der EINVAUS-Ope- 
rationen automatisch ausgefuhrt werden konnen; sowie 
eine Antriebsquelle (44) zum automatischen Betatlgen 
des Schalters (42), wobei in der automatischen EIN-/AUS- 
Position die Antriebsquelle (44) durch ein Signal von der 
Steuerschaltung oder durch von dem Kondensator (30) 
zugefuhrten Strom in Betrieb gesetzt wird, um den Schal- 
ter (42) automatisch ein- oder auszuschalten, wodurch die 
Stromzufuhr zu der Primar-Stromversorgungsschaltung 
(21) automatisch aktiviert oder deaktiviert ... 
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Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf elektronische 
Gerate, wie zum Beispiel auf Videorekorder, Femsebgerate 
und Monitore, und betiifft im spezielleren ein elektronisches 5 
Gerat, bei dem sich der Stromverbrauch (der Standby- 
Strom) wahrend Zeiten, in denen keine Betriebsvorgange 
stattfinden bzw. wahrend des Nichtgebrauchs reduzieren 
lafit. 

Zunachst erfolgt eine Beschreibung eines berkommlichen lo 
elektronischen Gerats, wie zum Beispiel eines Videorekor- 
ders. Die meisten \^deorekorder beinhalten ein Empfangs- 
teil (Lichtempfangsteil), das von einer Femsteuerung elek- 
trische Signale (zum Beispiel Lichtsignale) empfangt, die 
Stromeinschalt-ZStromausschaltoperationen (einschl, ver- 15 
schiedenen anderen Videorekorder-Funktionen) entspre- 
chen; aufgrund der Notwendigkeit der Ausfiihrung von 
Lichtempfangsvorgangen sowie anderen Verarbeitungsvor- 
gangen fiir die automatischen Stromeinschalt- und Strom- 
ausschaltoperationen durch die Femsteuerung ist bei diesen 20 
Geraten selbst dann, wenn das elektronische Gerat ausge- 
. schaltet ist ("Power off*), eine Primar-Stromversorgungs- 
schaltung zu alien Zeiten in einem eingeschalteten Zustand 
gehalten, wobei ein Teil einer Sekundar-Stroraversorgungs- 
schaltung mit der Primar-Stromversorgungsschaltung ver- 25 
bunden bleibt. 

Selbst wenn die Sekundar-Stromversorgungsschaltung 
ausgeschaltet ist, wird somit der Primar-Stromversorgungs- 
schaltung zu alien Zeiten Strom zugefiihrt, und es wird wei- 
terhin eine entsprechende Menge an Strom veibraucht, mit 30 
dem Ergebnis, daB mehrere Watt Energie selbst wahrend des 
Nichtgebrauchs, d. h. wahrend Zeiten, in denen keine Be- 
triebsvorgange erfolgen, verbraucht werden. 

Eine Stromsteuerschaltung eines solchen Videorekorders, 
wie sie in der schematischen Darstellung von Hauptberei- 35 
chen der Schaltung gemafi Fig. 6 dargestellt ist, weist fol- 
gendes auf: eine Primar-Stromversorgungsschaltung 1, der 
Wechselstrom von 100 V von einem Stromversorgungsan- 
schluB la zugefUhrt wird; einen Stromwandler 2; eine Si- 
gnal- und Motorstromschaltung 3 sowie eine Steuerstrom- 40 
schaltung 4, die eine Sekundar-Stromversorgungsschaltung 
bilden; eine Signal- und Motorschaltung 6; eine Steuer- 
schaltung 7, die einen Mikrocomputer und weitere Teile auf- 
weist; einen Stromsteuertransistor 8; einen Widerstand 9; ei- 
nen Schalttransistor 10; sowie einen EIN-/AUS-Schalter 45 
(Gleichstromschalter) 11 zum manuellen schicken eines Si- 
gnals zum Umschalten zwischen einem Aktivierungszu- 
stand und einem Standby-Zustand. 

Dieser Stromsteuerschaltung wird Strom folgendermaBen 
zugefiihrt: Wenn die Stromversorgung des elektronischen 50 
Gerats eingeschaltet ist ("Power on"), wird der EIN-/AUS- 
Schalter 11 von einer Bedienungsperson von Hand ausge- 
schaltet Oder die Stromversorgung wird durch eine Fem- 
steuerung automatisch abgeschaltet; die Steuerschaltung 7 
detektiert dieses Ereignis und schickt ein Signal zu dem 55 
Stromsteuertransistor 8 zum Abschalten der Stromversor- 
gung; auf diese Weise wird der Schalttransistor 10 ausge- 
schaltet, und die Stromzufuhr von der Signal- und Motor- 
stromschaltung 3 zu der Signal- und Motorschaltung 6 wird 
unterbrochen und das elektronische Gerat wird in einen 60 
AUS-Zustand bzw. "Power-off '-Zustand, umgeschaltet. 

Bei dem berkommlichen elektronischen (Jerat sind selbst 
dann, wenn die Stromversorgung AUS ist, sowohl die Si- 
gnal- und Motorstromschaltung 3 als auch die Steuerstrom- 
schaltung 4, die eine Sekundar-Stromversorgungsschaltung 65 
bilden, durch den Stromwandler 2 mit der Primar-Stromver- 
sorgungsschaltung 1 verbunden, in die Wechselstrom mit 
100 V eingespeist wird. Es besteht daher ein Problem dahin- 



g^end, daB weiterhin Strom als Standby-Strom in einer ent- 
sprechenden Menge verbraucht wird. 

Wenn Licht, wie zum Beispiel Rauschen, das lichtemp-' 
fangsteil des elektronischen Gerats aus iigendeinem Grand 
durchlauft, andert sich die Stromversorgung des elektroni- 
schen Gerats gegen den WiUen der Bedienungsperson von 
AUS in EIN, und in diesem Fall wird weiterhin Strom ver- 
braucht. Wenn aus irgendeinem Gnmd eine Fehlfunktion, 
wie zum Beispiel eine Instabilitat, in der Steuerschaltung 7 
auftritt, konnen EIN-/AUS-Operationen des EIN-/AUS- 
Schalters 11 oder der Femsteuerung mdglicherweise von der 
Steuerschaltung 7 nicht detektiert werden, und das elektro- 
nische (jerat laBt sich moglicherweise hinsicbtlich der 
Stromeinschalt- und Stromausschalt-Operationen nicht 
mehr steuem. Wenn die Primar-Stromversorgungsschaltung 
1 in einem solchen Fall eingeschaltet ist, wird entgegen dem 
Willen der Bedienungsperson weiterhin Strom verbraucht 

Wenn in der vorstehend beschriebenen Weise die Steuer- 
schaltung 7 auBer Kontrolle gerat, muBte der Benutzer im 
FaU des h^kommlichen elektronischen Gerats lediglich den 
StromversorgungsanschluB la aus der Steckdose ^tfemen, 
um die Stromzufuhr zu der PrimSr-Stromversorgungsschal- 
tung zu stoppen. 

In normalen Hausem werden elektronische Gerate, wie 
zum Beispiel Femsebgerate oder Videorekorder, jedoch 
haufig in der Nahe einer Wand eines Zimmers angeordnet, 
eine Dose zum Einsteckeh des Stromversorgungsanschlus- 
ses la ist an der Wand angebracht, und zum Entfemen des 
Stromversorgungsanschlusses la aus der Steckdose ist es in 
miihsamer Weise erforderlich, das nahe der Wand aufge- 
stellte elektronische Gerat zum verschieben. 

Die vorliegende Erfindung hat sich zum Ziel gesetzt, ein 
elektronisches Gerat zu schaffen, bei dem sich die Stromzu- 
fuhr zu einer Primar-Stromversorgungsschaltung durch au- 
tomatische Operationen deaktivieren und aktivieren laBt, bei 
dem sich die Stromzufuhr zu der Primar-Stromversorgungs- 
schaltung durch einfache manuelle Operationen nacb MaB- 
gabe des Willens der Bedienungsperson direkt deaktivieren 
ISBt und bei dem sich ein Stromverbrauch von Null der Pri- 
mar-Stromversorgungsschaltung wahrend Zeiten des Nicht- 
gebrauchs sicher erzielen laBt. 

GemaB einem ersten Gesichtspunkt erreicht die vorlie- 
gende Erfindung dieses Ziel durch Schaffung eines elektro- 
nischen Gerats, das folgendes aufweist: eine Primar-Strom- 
versorgungsschaltung; eine Sekundar-Stromversorgungs- 
schaltung, der Strom von der Primar-Stromversorgungs- 
schaltung zugefuhrt wird; eine Steuerschaltung, die mit der 
Sekundar-Stromversorgungsschaltung verbunden ist; eine 
Schaltervorrichtung mit einem Schalter; sowie eine La- 
dungsspeichereinrichtung, die zwischen die Steuerschaltung 
und die Schaltervorrichtung geschaltet ist, wobei die Schal- 
tervorrichtung folgendes aufweist: ein Betatigungselement 
zum Umschalten des Schalters zwischen manuellen EIN- 
und AUS-Positionen, in denen EIN-/AUS-Operationen ma- 
nuell ausgefiihrt werden, und einer automatischen EIN- 
/AUS-Position, in der EIN-/AUS-Operationen automatisch 
ausgefiihrt werden konnen; sowie eine Antriebsquelle zum 
automatischen Betatigen des Schalters, wobei in der auto- 
matischen EIN-/AUS-Position die Antriebsquelle durch ein 
Signal von der Steuerschaltung oder durch von der La- 
dungsspeichereinrichtung zugefiihrten Strom in Betrieb ge- 
setzt wird, um den Schalter automatisch einzuschalten oder 
auszuschalten, wodurch die Stromzufuhr zu der Primar- 
Stromversorgungsschaltung automatisch aktiviert oder de- 
aktiviert werden kann, und wobei das Betatigungselement 
manuell betatigt wird, um den Schalter einzuschalten oder 
auszuschalten, wodurch die Stromzufuhr zu der Primar- 
Stromversorgungsschaltung manuell aktiviert oder deakti- 
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viert werden kann. 

Feraer schafft die vorliegende Erfindung gemafi einem 
weiteren Gesichtspunkt ein elektronisches Gerat, bei dem 
die Schaltervomchtung ein Antriebselement zum Hnschal* 
ten und Ausschalt^ des Schalters aufweisl, wobei das An- 5 
triebselement derart angeordnet ist, dafi es in fteien Wirkein- 
grifiF mil dem Betatigungselement gebracht werden kann so- 
wie aus diesem Wirkeingriff freigegeben werden kann, wo- 
bei dann, wenn das Betatigungselement zum Einnehmen der 
automatischen EIN-/AUS-Position betatigt wird, das An- lO 
triebselement aus dem ^^keingriff mil dem Betatigungs- 
element freigegebra wird, so daB dsi Schalter durcb an- 
triebsmafiige Bewegung des Antriebselements durch die 
Antriebsquelle automaliscb eingeschaltet und ausgeschaltet 
werden kann, wahrend dann, wenn das Betatigungselement 15 
zum Einnehmen der manuellen EIN- oder AUS-Position be- 
tatigt wird, das Antriebselement nut dem Betatigungsele- 
ment in Wrkeingrifif gebracht wird und von dem Betati- 
gungselement diiekt betatigt wird, um den Schalter einge- 
schaltet Oder ausgeschaltet zu halten und dadurch die an- 20 
triebsmafiige Bewegung des Antriebselements durch die 
Antriebsquelle zu unterbinden. 

Die Erfindung und Weiterbildungen der Erfindung wer- 
den iin folgenden anhand der zeichnerischen Darstellungen 
mehrerer Ausfiihrungsbeispiele noch naher »:lautert. In den 25 
Zeichnungen zeigen: 

Fig. 1 cine schematische Darstellung von Hauptbereichen 
einer Stromsteuerschaltung eines elektronischen Gerats ge- 
mafi einem ersten Ausfuhrungsbeispiel der vorliegenden Er- 
findung; 30 

Fig. 2 eine Perspektivansicht eines Teils einer Schalter- 
vorrichtung S 1 des elektronischen Gerats gemafi dem ersten 
Ausfuhrungsbeispiel der vorliegenden Erfindung; 

Fig. 3 eine Darstellung der Konfiguration der Schalter- 
vonichtung S 1 bei dem elektronischen Gerat gemafi dem er- 35 
sten Ausfiihrungsbdspiel der vorliegenden Erfindung; 

Fig. 4 Darstellungen der Aibeitsweise der Schaltervor- 
richtung SI des elektronischen GerSts gem^ dem ersten 
Ausfuhrungsbeispiel der vorliegenden Erfindimg, wobei 

Fig. 4A eine Darstellung der Schaltervorrichtung SI im 40 
von Hand ausgeschalteten Zustand; 

Fig. 4B eine Darstellung der Schaltervorrichtung SI im 
von Hand eingeschalteten Zustand; 

Fig. 4C eine Darstellung der Schaltervorrichtung SI im 
automatisch eingeschalteten Zustand und 45 

Fig. 4D eine Darstellung der Schaltervorrichtung SI im 
automatisch ausgeschalteten Zustand zeigen; 

Fig. 5 eine schematische Darstellung von Hauptbereichen 
einer Stromsteuerschaltung eines elektronischen Gerats zur 
Veranschaulichung von weiteren Ausfiihnmgsbeispielen der 50 
vorliegenden Erfindung; und 

Fig. 6 eine schematische Darstellung von Hauptbereichen 
einer Stromsteuerschaltung eines herk6mmlichen elektroni- 
schen Gerats. 

Im folgenden werden Ausfuhrungsbeispiele des elektro- 55 
nischen Gerats der vorliegenden Erfindung unter Bezug- 
nahme auf die Begleitzeichnungen beschiieben. 

Unter der Annahme, dafi es sich bei dem elektronischen 
Gerat der vorliegenden Erfindung zum Beispiel um einen 
Videorekorder handelt, wird zunachst eine Stromsteuer- 60 
schaltung des Videorekorders beschrieben. 

Eine solche Stromsteuerschaltung, wie sie in der schema- 
tischen Darstellung von Hauptbereichen gemafi Fig. 1 dar- 
gestellt ist, besitzt eine Primar-Stromversorgungsschaltung 
21 (die nachfolgend als Primarschaltung 21 bezeichnet 65 
wird), der ein Wechselstrom von 100 V von einem Stfom- 
versorgungsanschlufi 21a zugefuhrt wird, eine in der Pri- 
marschaltung 21 angeordnete Schaltervorrichtung SI sowie 



eine Sekundar-Stromversorgungsschaltung, die eine Signal- 
und Motorstromversorgungsschaltung 23 sowie eine Steuer- 
stromschaltung 24 aufweist, wobei der der Primarschaltung 
21 zugefiihrte Strom der Steuerslromschaltung 24 iiber ei- 
nen Stromwandler 22 zugefuhrt wird. 

Die Signal- und Motorstromversorgungsschaltimg 23 ist 
mit einer Signal- und Motorstromversorgungsschaltung. 27 
verbunden, und die Steuj&rstromschaltung 24 ist iiber einen 
Riickfiufi verliindemde Dioden 25 und 26 mit einer Steuer- 
schaitung 28 sowie der Schaltervorrichtung SI veibunden, 
denen Strom jeweils von der Steuerschaltimg 24 zugefuhrt 
wild. Aufierdem sind die Steuerschaltung 28 und die Schal- 
tervomchtung SI iiber einen Treibertransistor 29 verbun- 
den, und zwischen der Steuerschaltung 28 und der Schalter- 
vorrichtung SI ist eine Ladungsspeichereinrichtung vorge- 
sehen, die einen Kondensator 30, eine Sekundarbatterie 31 
Oder dergleichen aufweist; die genannten Elemente bilden 
die Stromsteuerschaltung des elektronischen Gerats gemafi 
der vorliegenden Erfindung. 

Die mit der Primarschaltung 21 verbundene Schaltervor- 
richtung SI ist mit einem Gehause 41 versehen, das aus Ei- 
senplattenmaterial oder dergleichen gebildet ist, wie dies in 
den Fig. 2 und 3 gezeigt ist, wobei in dem Gehause ein 
Schalter 42 und eine Antriebsquelle 44 voigesehen sind. Die 
Antriebsquelle 44, die in der in Fig. 3 gezeigten Weise einen 
Elektromagneten aufweist, besitzt eine Spule 44a sowie ei- 
nen Stofiel 44b und treibt ein Antriebselement 47 an, indem 
es den Stofiel 44b in Betriebs setzt. 

Der Stofiel 44b, wie er in Fig. 3 gezeigt ist, ist durch eine 
Feder 50 stets in einer Richtung elastisch vorgespannt, und 
zwar in der Zeichnung in Richtung des Pfeils E. An dem un- 
teren Ende des Stofiels 44b ist ein Betatigungsglied 51 vor- 
gesehen, das um einen Schwenkpunkt 44b' schwenkbar ist. 
Das Betatigungsglied 51 ist durch ein nicht gezeigtes, fe- 
demd nachgiebiges Element stets derart elastisch voige- 
spannt, dafi es in der Zeichnung in Richtung der Pfeile £ und 
F, d. h. nahezu koaxial nut dem Stofiel 44b, angeordnet ist. 
Wenn der Spule 44a ein Strom zugefUhrt wird und die An- 
triebsquelle 44 erregt wird, wird der Stofiel 44b durch Ma- 
gnetkraft entgegen der Federkraft der Schraubenfeder 50 in 
Richtung nach unten bewegt. 

Der Schalter 42, wie er in Fig. 3 gezeigt ist, beinhaltet ein 
Isoliergehause 42a, einen feststehenden Anschlufi 42b, des- 
sen eines Ende durch den Boden des Isoliergehauses 42a 
hindurch befestigt ist und dessen anderes Ende L-formig ge- 
bogen ist, einen L-formigen gemeinsamen Anschlufi 42c so- 
wie eine bewegliche Platte 42d. Das untere Ende der beweg- 
lichen Platte 42d ist in einen konkaven Bereich 42c' gepafit, 
der in der oberen Oberflache des gemeinsamen Anschlusses 
42c ausgebildet ist, und die bewegliche Platte 42d ist 
schwenkbar, wobei ihr unteres Ende als Schwenkpunkt 
dient. 

Bin feststehender Kontakt 42b' ist an einem L-formigen 
oberen Bereich des feststehenden Anschlusses 42b konvex 
bzw. in vprspringender Weise ausgebildet, und ein bewegli- 
cher Kontakt 42d' ist dem feststehenden Kontakt 42b' ge- 
geniiberliegend an einem oberen Bereich der beweglichen 
Platte 42d in vorspringender Weise ausgebildet. Ein Feder- 
verankerungsteil 42d" ist an einer Oberflache der bewegli- 
chen Platte 42d an einer dem beweglichen Kontakt 42d' ent- 
gegengesetzten Stelle ausgebildet. Wenn die bewegliche 
Platte 42d verschwenkt wird und der bewegliche Kontakt 
42d' mit dem feststehenden Kontakt 42b* in Beriihrung tritt, 
werden der feststehende Anschlufi 42b und der gemeinsame 
Anschlufi 42c leitend miteinander verbunden, so dafi der 
Schalter 42 eingeschaltet wird. 

Ein Betatigungselement 46, das zur Ausfiihrung von ma- 
nuellen EIN-/AUS-Schaltvorgangen zwischen einer manu- 
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ellen EIN- und AUS -Position sowie zur Ausfuhrung von au- 
tomatischen EIN-/AUS-Schaltvorgangen zwischen einer 
automatischen EIN- und AUS-Position in der Lage ist, ist in 
dem Gebause 41 angeordnet, und eine BetStigungsstange 
46e, die in der in Fig, 2 gezeiglen Weise nach links aus dem 5 
Gebause 41 herausragt, ist in integraler Weise mit dem Be- 
tatigungselement 46 ausgebildet. 

Wie in Fig, 3 gezeigt ist, ist das Betatigungselement 46 
durcb eine Schraubenfeder 45 stets in einer Ricbtung ela- 
stiscb voigespannt, wobei es sicb in der Zeichnung um die 10 
Ricbtung des Pfeils £ bandelL Wie spater noch ausfUbrlicber 
bescbrieben wird, befindet sich der Scbalter 42 der Scbalter- 
vorricbtung SI in dem ursprunglichen AUS-Zustand, wenn 
sicb die Betatigungsstange 46e in ihrer am weitesten in 
Ricbtung des Pfeils E bewegten Position befindet Wenn das 15 
Betatigungselement 46 von Hand iiber die gesamte Strecke 
in Ricbtung des Pfeils F gedriickt wird, bis es stoppt, wird 
der Scbalter 42 in seinen EIN^Zustand gebracht. 

Das Betatigungselement 46 weist einen konkaven Steuer- 
flacbenbereicb 46a auf, wie dies in Fig. 3 gezeigt ist, der mit 20 
einer vorbestimmten Hefe ausgebildet ist, wobei der kon- 
kave Steuerflachenbereicb 46a einen Steuerflachenboden 
46b aufweist, auf dem mehrere ebene Oberflacben unter- 
schiedlicher Hefe sowie schrag verlaufende Racben zur 
Verbindung der ebenen Oberfiachen ausgebildet sind. In ei- 25 
nem nahezu zentralen Bereich des Steuerflacbenbodens 46b 
ist ein berzformiges Steuerflacbenteil 46d in vorspringender 
Weise ausgebildet, das eine Verriegelungswand 46c auf- 
weist. Das herzfbrmige Steuerflacbenteil 46d ist mit einer 
derartigen Formgebung ausgebildet, daB ein in der Zeicb- 30 
nung recbts befindlicber Steuerfiacbenbereich in Ricbtung 
nacb oben verlangert ist, wobei in Ausflucbtung mit der 
Formgebung des herzformigen Steuerflachenteils 46d der 
Steuerflachenboden 46b ebenfalls einen rechts in der Zeich- 
nung nach oben verlangerten Bereicb aufweist Die Venie- 35 
gelungswand 46c ist in Fig. 3 uber dem berzfonnigen Steu- 
erflacbenteil 46d ausgebildet 

Ein Veniegelungselement 48 zum Verankem des Betati- 
gungselements 46 in einem verriegelten Zustand weist eine 
Metallstange auf, die an ihren Enden jeweils nahezu recht- 40 
winkHg in derselben Ricbtung umgebogen ist, wobei ein 
Verriegelungsteil 48a an dem einen Ende der MetaUstange 
gebildet ist und ein nicht gezeigter Scbwenkpunkt an dem 
anderen Ende derselben gebildet ist, 

Bei dem Verriegelungselement 48 befindet sich die Spitze 45 
des Verriegelungsteils 48a auf dem Steuerflachenboden 46b 
des Betatigungselements 46 tind fubrt bei der Hin- und Her- 
bewegung des Betatigungselements 46 in den Richtungen 
der Pfeile E und F eine Gleitbewegimg auf dem Steuerfla- 
chenboden 46b aus, wobei das Verriegelungsteil 48a derart 50 
angeordnet ist, daB es in der Nahe des herzformigen Steuer- 
flachenteils 46d im Gegenuhrzeigersinn verschwenkbar ist, 
wobei die nicht gezeigte Schwenkacbse an dem Gebause 41 
als Zentrum scbwenkbar angebracht ist. 

Ein Langlocb 60 ist durch das untere Ende des Betati- 55 
gungselement 46 bindurch ausgebildet, und es ist ein Paar 
Wande 61 und 62 yorhanden, die einen Freiraum in Betati- 
gungsrichtung des Betatigungselements 46 zwischen sicb 
schlieBen. 

Weiterhin besitzt das in der in Fig. 3 gezeigten Weise in 60 
dem Gehause 41 angeordnete Antriebselement 47 in einem 
oberen Teil der Zeichnung ein bergformiges Steuerflacben- 
teil 47a sowie an den beiden FuBbereicben des Steuerfla- 
chenteils 47a ausgebildete konkave Teile 47b und 47c und in 
einem unteren Bereich der Zeichnung ein Schalterbetati- 65 
gungsteil 47d, das in vorspringender Weise ausgebildet ist, 
wobei ein Ende einer Kippfeder 49, die eine gewundene 
Schraubenfeder aufweist, mit dem Schalterbetatigungsteil 



47d in EingrifiF stebt AuBerdem weist das Antriebselement 
47 ein Hebelteil 47e auf, das in der Zeichnung nacb recbts 
ragoid ausgebildet ist, wobei das Hebelteil 47e ein bogen- 
fbnniges Eingriffsteil, d. b. ein Drllckteil 47e* an seinem au- 
Beren Endteil aufweist Das Antriebselement 47, das einen 
Scbwenkpunkt in einer nahezu zentralen Position desselben 
aufweist, ist in dem Gebause 41 scbwenkbar gehaltert Die 
Rotationsbewegung bzw. Schwenkbewegung des Antriebs- 
elements 47 ist auf einen Bereicb begrenzt, in dem das. 
Schalterbetatigungsteil 47d sicb zwischen den Wanden 42a* 
und 42a'' bewegen kann, die in einem oberen Bereicb des 
Isolieigehauses 42a ausgebildet sind. 

Das Betatigungsteil 47e des Antriebseleraents 47 ist in 
das Langloch 60 des Betatigungselements 46 lose einge- 
paBt Das eine Ende der Kipp- bzw. Umschaltfeder 49 ist an 
dem Schalterbetatigungsteil 47d des Antriebselements 47 
verankert, und das andere Ende der Kippfeder 49 ist an - ei- 
nem Federverankerungsteil 42d'' der beweglicben Platte 42d 
verankert, so dafi die Kippfeder 49 sowobl an dem Antriebs- 
element 47 als aucb an der beweglicben Platte 42d befestigt 
ist Die beiden Wande 61 und 62, die einen Freiraum im In- 
neren des Betatigungselements 46 sandwicbartig zwischen 
sich schlieBen, konnen zum Beispiel durch zwei \forspriinge 
gebildet sein. 

Unter Bezugnahme auf Fig. 4 wird nun die Arbeitsweise 
del Scbaltervorrichtung SI bescbrieben. 

In dem Ausgangszustand (in dem sich der Scbalter 42 der 
Scbaltervorrichtung SI . im AUS-Zustand befindet), d. h. 
wenn sich das Betatigungselement 46 in einer manuellen 
AUS-Position befindet wie dies in Fig. 4A gezeigt ist ist 
das Betatigungselement 46 in Richtung des Pfeils E ela- 
stisch vorgespannt, und die Betatigungsstange 46e befindet 
sich in ihrer am weitesten in Richtung des Pfeils E bewegten 
Position, wobei sich das Betatigungselement 46 zu diesem 
Zeitpunkt in einem nicht verriegelten Zustand befindet. 

Wenn das Betatigungselement 46 in dem nicht verriegel- 
ten Zustand ist wie er in Fig. 4A gezeigt ist ist bei dem Ver- 
riegelungselement 48 das Verriegelungsteil 48a von der Ver- 
riegelungswand 46c des herzformigen Steuerflachenteils 
46d gelost bzw. getrennt und ist auf dem Steuerflachenbo- 
den 46b positioniert. Zu diesem Zeitpunkt ist das Druckteil 
47e* des Antriebsteils 47 durch die Wand 62 des Langlocbs 
60 des Betatigungselements 46 in Ricbtung nach oben ge- 
driickt mit dem Ergebnis, daB das Antriebselement 47 im 
Gegenuhrzeigersinn verschwenkt wird und das Antriebsele- 
ment 47 mit seinem Schalterbetatigungsteil 47d in Anlage 
an der Wand 42a" des Isolieigehauses 42a gehalten ist. 

Da femer in diesem Zustand das obere Ende der bewegli- 
cben Platte 42d durch die Federkraft der Kippfeder 49 im 
Gegenuhrzeigersinn vorgespannt ist, ist der bewegliche 
Kontakt 42d' von dem feststehenden Kontakt 42b' entfemt 
wobei dies anzeigt daB sicb der Scbalter 42 im AUS-Zu- 
stand befindet. In dem Ausgangszustand befindet sich die 
Antriebsquelle 44 in einem nicht erregten Zustand, und der 
StoBel 44d wird nicht von der Antriebsquelle 44 antriebsma- 
fiig bewegt Selbst wenn der StoBel 44b im Ausgangszu- 
stand antriebsmaBig bewegt wird, befindet sich das An- 
triebselement 47 in Eingriff mit dem Betatigungselement 
46, und der Scbalter 42 ist zwangsweise in seinem AUS-Zu- 
stand, wobei das Antriebselement 47 von dem antriebsma- 
Big bewegten StoBel 44b nicht antriebsmaBig bewegt wird. 

Wenn sich somit das Betatigungselement 46 in der manu- 
ellen AUS-Positiori befindet, kann der Scbalter 42 sicher 
ausgeschaltet werden, ohne daB automatische EIN-/AUS- 
Operationen an dem Scbalter 42 ausgefuhrt werden konnen. 

Wenn als nachstes das Betatigungselement 46 ausgehend 
von dem in Fig. 4A gezeigten Ausgangszustand von Hand 
in Richtung des Pfeils F betatigt wird, wird das Verriege- 
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lungsteii 48a des Verriegelungselements 48 im Gegenuhr- 
zeigersinn auf dem Steuerflachenboden 46b verscbwenkt 
Wie in Fig. 4B gezeigl ist, bewegt sich das Veiriegelungsteil 
48a bei der Bewegung des Betatigungselements 46 in Rich- 
tung des Pfeils F iiber eine lange Hubstrecke entlang des 
nach oben verlangerten Bereichs des herzfbmiigen Steuer- 
flachenteils 46d, wie es in der Zeichnung rechts zu sdien ist, 
und stoppt an einer Stelle, in der es an einer Wand an dem in 
der Zeichnung oberen rechten Rand des Steuerfiachenbo- 
dens 46b anliegt. Dabei oreicht das Betatigungselement 46 
die manuelle EIN-Position, wenn es am ^yeitesten in Rich- 
tung des Pfeils F niedergedriickt ist 

Bei dem in Fig. 4B gezeiglen Driickvorgang auf das Be- 
tatigungselement 46 ausgehend von dem in Fig. 4A gezeig- 
ten Ausgangszustand wird das Driickteil 47e' des Antriebs- 
elements 47 durch die Wand 62 des Langlochs 60 des Beta- 
tigungselements 46 in Ricbtung nach unten gedriickt, und 
das Antriebselement 47 wird im Uhrzeigersinn verschwrakt 
und mit dem Schalterbetatigungsteil 47d des Antriebsele- 
ments 47 in Anlage an der Wand 42a' des Isoliergehauses 
42a gehalten. 

Durch diesen Driickvorgang wird an einer bestinmiten 
Stelle des Vorgangs, an der sich das eine, an dem Schalter- 
betatigungsteil 47d verankerte Ende der Kippfeder 49 von 
der Wand 42a" zu der Wand 42a' bewegt, die Kippfeder 49 
nach unten gekippt, das obere Ende des beweglichen Ibils 
42d im Uhrzeigersinn verscbwenkt und der bewegliche 
Kontakt 42d' in Anlage an dem feststehenden Kontakt 42b' 
gebracht, wodurch der Schalter 42 in den EIN-Zustand ge- 
bracht wird. 

Wenn sich das Betatigungselement 46 auf diese Weise in 
der manuellen EEN-Position befindet, laBt sich der Schalter 
42 sicher einschalten, ohne daB automatische EIN-/AUS- 
Operationen auf den Schalter ausgeiibt werden konnen. 

Bei Entfemen des in Richtung des Pfeils F aufgebrachten 
Drucks, nachdem das Betatigungselement 46 am weitesten 
in Richtung des Pfeils F gedriickt worden ist, wird das Beta- 
tigungselement 46 durch die Federkraft der Schraubenfeder 
45 in dem AusmaB der Uberhubstrecke zuriickgestellt, und 
wie in Fig. 4C gezeigt ist, wird das Verriegelungsteil 48a an 
der Verriegelungswand 46c des herzformigen Steuerfla- 
chenteils 46d positioniert, und das Betatigungselement 46 
wird in einem verriegelten Zustand verankefrt, wodurch es in 
der automatischen EIN-/AUS-Position angeprdnet ist. 

In diesem Zustand bewegt sich die Wand 61 des Lang- 
lochs 60 des Betatigungselements 46 in Richtung nach oben 
von dem Driickteil 47e' des Antriebselements 47 weg, das 
Antriebselement 47 wird aus dem Eingriff mit dem Betati- 
gungselement 46 gelost, und das Driickteil 47e' wird in der 
Nahe der Wand 62 des Langlochs 60 angeordnet. Dabei halt 
die Wand 62 des Langlochs 60 eine positionsmafiige Bezie- 
hung zu der Verriegelungswand 46c aufrecht, und zwar in 
einer derartigen Weise, daB sie das Driickteil 47e' nicht mit 
Druck beaufschlagt. Das Antriebselement 47 behalt den Zu- 
stand nach dem in Fig. 4B gezeigten Kippvorgang durch die 
Wirkung der Kippfeder 49 aufrecht, und der Schalter 42 
bleibt in seinem EIN-Zustand. 

Das Driickteil 47e' des Antriebselements. 47 karm sich 
nun frei in dem Freiraum rotationsmaBig bewegen, der zwi- 
schen den Wanden 62 und 61 eingeschlossen ist, die einan- 
der gegeniiberliegend in dem Langloch 60 des Betatigungs- 
elements 46 vorgesehen sind. 

Wenn nun die Antriebsquelle 44 durch Stromzufuhr zu 
der Spule 44a angesteuert wird, um den StoBel 44b in Rich- 
tung des in Fig. 4C gezeigten Pfeils P zu bewegen, bewegt 
sich die Spitze des an dem StoBel 44b angebrachten Betati- 
gungsglieds 51 nach ihrer Anlage an der linken schrag ver- 
laufenden Oberflache des Steuerflachenteils 47a des An- 



triebselements 47 entgegen der Federkraft eines nicht ge- 
zeigten fedemd nacbgiebigen Elements die schrag verlau- 
fende Oberflache enHang. Die Spitze des Betatigungsglieds 
51 tritt mit dem in dem Antriebselement 47 ausgebildeten 

5 konkaven Teil 47b in Eingriff und beaufschlagt dieses mit 
Druck, wodurch das Antriebselement 47 im Gegenuhrzei- 
gCTsiim verscbwenkt wird, die Kippbewegung der Kippfe- 
dei 49 eine Bewegung des Schalterbetatigungsteils 47d von 
der Wand 42a' weg bis zur Anlage derselben an der Wand 

10 42a'' hervormft, wie dies in Fig. 4D gezeigt ist, und das Be- 
tatigungsglied 51 durch die Schraubenfeder 50 in die Aus- 
gangsposition zuriickgefuhrt wird.. 

Bei diesem Vorgang wird die Kippfeder 49 von einer un- 
teren Position, wie sie in Fig. 4C gezeigt ist, in eine obere 

15 Position verscbwenkt bzw. gekippt, wie sie in Fig. 4D ge- 
zeigt ist, wodurch das obere Ende der beweglichen Platte 
42d im Gegenuhrzeigersiim mit Energie beaufschlagt wird 
und die bewegliche Platte 42d somit in derselben Richtung 
verscbwenkt wird und der bewegliche Kontakt 42d' einen 

20 Zustand eirmimmt, in dem er von dem feststehenden Kon- 
takt 42b' entfemt ist, so dafi der Schalter in seinen AUS-Zu- 
stand gelangt. 

Durch Zufuhren von Strom zu der Spule 44a in dem in 
Fig. 4D gezeigten Zustand, um den StoBel 44b in Richtung 

25 des Pfeils P zu bewegen, nachdem die Spitze des Betati- 
gungsglieds 51 an der rechten schrag verlaufenden Oberfla- 
che des Steuerflachenteils 47a des Antriebselements 47 an- 
liegt, bewegt sich die Spitze des Betatigungsglieds 51 daiin 
die schrag verlaufende Oberflache entlang. Die Spitze des 

30 Betatigungsglieds 51 tritt in Eingriff mit dem in dem An- 
triebselement 47 ausgebildeten konkaven Teil 47c und be- 
aufschlagt dieses mit Druck, wodurch das Antriebselement 
47 im Uhrzeigersirm verscbwenkt wird und die Kippbewe- 
gung der Kippfeder 49 eine Bewegung des Schalterbetatir 

35 gungsteils 47d von der Wand 42a" weg bis zu dessen Anlage 
an der Wand 42a' hervormft, so dafi der Schalter 42 wieder 
in seinem EIN-Zustand gehalten werden karui, wie dies in 
Fig. 4C gezeigt ist. 

Wenn auf diese Weise das Betatigungselement 46 in der 

40 automatischen EIN-/AUS-Position angeordnet ist, konnen 
durch Inbetriebsetzen des StoBels 44b durch Erregung der 
Antriebsquelle 44 zum antriebsn^igen Bewegen des An- 
triebselements 47 unabhangig von dem Betatigungselement 
46 die in den Fig. 4C und 4p. d. h. die EIN-/AUS-Zustande 

45 des Schalters 42, automatisch geschaltet werden. Da eine 
zum antriebsmafiigen Bewegen des Antriebselements 47 er- 
forderliche Antriebskraft unabhangig von der GroBe einer 
auf die Schraubenfeder 45 des Betatigungselements 46 wir- 
kenden Betatigungskraft ist und es sich dabei, um eine mini- 

50 male Antriebskraft handeln kann, die zum Einschalten/Aus- 
schalten des Schalters 42 erforderlich ist, kann die der An- 
triebsquelle 44 zugefuhrte Energie auf ein Minimum redu- 
ziert werden. 

Wenn unter Bezugnahme auf die Fig. 4C und 4D das Be- 
55 tatigungselement 46 in einem Zustand, in dem es sich in der 
automatischen EIN-/AUS-Position befindet, von Hand in 
Richtung des Pfeils F betatigt wird, lost sich das Verriege- 
limgsteil 48a des Verriegelungselements 48 von der Verrie- 
gelurigswand 46c und bewegt sich iiber eine kurze Hub- 
60 strecke zu dem in der Zeichnung oberen rechten Bereich des 
Steuerflachenbodens 46b und stoppt in einer Position, in der 
es an dem oberen Ende der Wand anliegt, wodurch das Be- 
tatigungselement 46 aus dem Verriegelungszustand befreit 
und entriegelt wird. Bei diesem Vorgang verursacht die 
65 Wand 61 des Langlochs 60 zwar eine geringfiigige Druckbe- 
aufschlagung des Driickteils 47e' zum rotationsmafiigen Be- 
wegen des Antriebselements 47, doch da das Rotationsaus- 
mafi zu gering ist, ura die Kippfeder 49 zu kippen, schaltet 
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der Schalter 42 nicht in einen EIN-Zustand urn. und das Betatigungselement 46 so weit wie moglich in Rich- 

Bei Aufhebung des aufgebrachten Diucks bewegt sich tung des Pfeils F driickt, wie dies in Fig. 4B gezeigl ist, wo- 

das Betatigungselement 46 durch die Wirkung der Schrau- bei nun der Schalter 42 der Schaltervonichtung SI in den 

benfeder 45 in Richtung des Pfeils E, das Verriegelungsleil EIN-Zustand gebracht wild. 

48a wird im Gegenuhrzeigersinn auf dem Steuerflachenbo 5 Beim Einschalten der Primarschaltung 21 wird in der 

den 46b verschwenkt und in der in Fig. 4A gezeigten Posi- Steuerstromschaltung 24 durch den Stromwandler 22 ge- 

tionangeordnet, und das Betatigungselement 46 kehrt in den wandelter Gleichstrom der Sekundar-Stromversorgungs- 

Ausgangszustand zuriick, bei der es sich um die in Fig. 4A schaltung zugefiihrt und iiber die einen RiickfluB verhin- 

gezeigtemanuelleAUS-Position handelt. * demden Dioden 25 und 26 der Steuerschaltung 28 zuge- 

Wenn bei dieser Konstruktion des Betatigungselement 46 lo fiihrt t)ber den Stromwandler 22 wird Strom von der Si- 

in der in den Fig. 4C und 4D gezeigten automatischeh EIN- gnal- und Motorstromschaltung 23 der Signal- und Motor- 

/AUS-Position manuell ausgeschaltet wird, kann das manu- schaltung 27 zugefiihrt, und das elektronische Gersit der vor- 

elle Ausschalten des Schalters 42 ohne Durchlaufen der in liegenden Erfindung wird eingeschaltet 

Fig. 4C gezeigten automatischen EIN-Position erfolgen. Wenn die Primarschaltung 21 aktiviert ist und der Steuer- 

Wenn der Schalter 42 in der automatischen EIN-/AUS-Posi- 15 schaltung 28 Strom zugefiihrt wird, steuert die Steuerschal- 

tion in den AUS-Zustand gebracht wird, laBt sich somit das tung 28 das elektronische Gerat insgesamt und ftihrl ver- 

Problem vermeiden, daB der Schalter 42 voriibeigehend ein- schiedene Steuervorgange aus, wie zum Beispiel die Erfas- 

geschaltet wird, bevor er ausgeschaltet wird, so daB sich die sung von verschiedenen Benutzereingabevoigangen sowie 

Voigange ohne IMdersinnigkeit ausfiihren lassen. die Steuening von Teilen des elektronischen Gerats in der 

Wenn sich das Antiiebselement 47 in dem in Fig. 4C ge- 20 erforderlichen Weise oder das Starten der automatischen 

zeigten Zustand befindet, wird das Druckteil 47e* des An- Aufzeichnung von vorgemerkten Programmen nach MaB- 

triebselements 47 durch die Wand 42 des Langlochs 60 des gabe von Programmaufzeichnungs-Vormerkungsdaten, die 

Betatigungselements 46 in Richtung nach oben gedriickt im voraus in einen Speicherbereich eines nicht gezeigten 

und das Antriebselement 47 wird dadurch im Gegenuhrzei- Speich^s eingegeben worden sind, je nachdem wie dies er- 

gersinn verschwenkt, wahrend an einer vorbestimmten Posi- 25 forderlich ist. 

tion des Vorgangs, an der sich das eine, an dem Schalterbe- Zu diesem Zeitpunkt wird auch Strom von der Steuer- 

tatigungsteil 47d verankerte Ende der Kippfeder 49 von der stromschaltung 24 dem Kondensator 30 zugefiihrt, der stets 

Wand 42a' zu der Wand 42a" bewegt, wodurch die Kippfe- auf eine bestimmte Spannuhg oder eine hohere Spannung 

der 49 nach oben gekippt wird, das obere Ende der bewegli- als diese aufgeladen ist. Selbst wenn der Schalter 42 der 

chen Platte 42d im Gegenuhrzeigersinn mit Energie beauf- 30 Schaltervorrichtung SI ausgeschaltet wird und die Stromzu- 

schlagt wird und die bewegliche Platte 42d in derselben fuhr zu der Primarschaltung 21 und der Sekundar-Stromver- 

Richtung verschwenkt wird, so daB> sich der bewegliche sorgungsschaltung gestoppt wird, kann aufgrund der Tatsa- 

Kontakt 42d' von dem feststehenden Kontakt 42b' weg be- che, daB die Steuerschaltung 28 stets mit Strom von dem 

wegt und der Schalter 42 ausgeschaltet wird. Kondensator 30 versorgt wird, die Steuerschaltung 28 Fem- 

Wenn sich das Betatigungselement 46 in der in den Fig. 35 steuersignale sowie andere Signale von auBen detektieren. 

4C und 4D gezeigten automatischen EIN-/AUS-Position be- Andererseits wird in dem Zustand, in dem die Strorazu- 

findet, kann die Schaltervorrichtung SI auf diese Weise deii . fuhr zu dem elektronischen Gerat eingeschaltet ist (in dem 

Schalter 42 durch das von der Antriebsquelle 44 antriebsma- die Schaltungsvonichtung SI sich indem in Fig. 4C gezeig- 

Big bewegte Antriebselement 47 ein- oder ausschalten, und ten Zustand befindet), dann, wenn ein SUromausschaltsignal 

wenn das Betatigungselement 46 anschlieBend von Hand 40 durch Betatigung einer Femsteuerung durch den Benutzer 

betatigt wird, um den Schalter 42 direkt auszuschalten, kann oder dergleichen eingegeben wird, dies von der Steuerschal- 

der Schalter 42 nicht durch die AnUiebsquelle 44 in den au- tung 28 detektiert; hierdurch wird der Treibertransistor 29 

tomatischen EIN- oder AUS-Zustand gebracht werden. Die eingeschaltet, die Antriebsquelle 44 der Schaltervorrichtung 

Schaltervorrichtung SI laBt sich somit sicher im AUS-Zu- SI ist in Betrieb, das Antriebselement 47 wird automatisch 

stand halten. 45 betatigt, der Schalter 42 der Schaltervorrichtung SI wird in 

Das elektronische Gerat der vorliegenden Erfindung ist der in Fig. 4B gezeigten Weise ausgeschaltet, und die Zu- 

derart konfiguriert, daB der Schalter 42 der Schaltervorrich- fuhr von Wechselstrom zu der Primarschaltung 21 wird au- 

tung SI in der in Fig. 4 veranschaulichten Weise ein- oder tomatisch gestoppt, wahrend dieStromzufuhr zu den Sekun- 

ausgeschaltet wird, wodurch die in Fig. 1 gezeigte Primar- dar-Stromversorgungsschaltungen, wie der Signal- und Mo- 

schaltuhg 21 eingeschaltet oder ausgeschaltet wird. 50 torstromschaltung 23 und der Steuerstromschaltung 24, tiber 

Wenn ein Benutzer nach dem Kauf eines elekU-onischen den Stromwandler 22 abgeschaltet wird. 

Gerats gemaB der vorliegenden Erfindung den Stromversor- Wenn auf diese Weise die Stromzufuhr zu der Primar- 

gungsanschluB 21a in eine elektrische Steckdose (nicht ge- schaltung 21 abgesperrt ist, wird die Stromzufuhr zu dem 

zeigt) steckt, wird aufgrund der Tatsache, daB sich die elektronischen Gerat der Erfindung gestoppt, und die Pri- 

Schaltervorrichtung SI der Primarschaltung 21 in dem in 55 marschaltung 21 verbraucht keine Energie bzw. keinen 

Fig. 4A gezeigten Ausgangszustand befindet, der Primar- Strom, wobei dies dazu beitragt, daB der herkommliche Ver- 

schaltung 21 kein- Strom zugefiihrt. brauch von Standby-Energie eliminiert wird. 

Da die Schaltervorrichtung SI im Ausgangszustand keine Wenn in der in Fig. 4 gezeigten automatischen EIN- 

automatischen EIN-/AUS-Operationen der vorstehend be- /AUS-Position der Schalter 42 im AUS-Zustand ist und die 

schriebenen Art annimmt, selbst wenn aus iigendeinem 60 Primarschaltung 21 ausgeschaltet ist (Zustand der Fig. 4D) 

Grand unabhangig von dem Willen des Benutzers ein Ener- und wenn nun ein EIN-Signal durch eine Ferns teuerbelati- 

gie-Einschaltsignai in ein Lichtempfangsteil des elektroni- gung oder dergleichen von auBen her detektiert wird, steuert 

schen Gerats eingegeben wird, gelangt die Schaltervorrich- die Steuerschaltung 28, der von dem Kondensator 30 Strom 

tung SI nicht in den EIN-ZUistand, und das elektronische zugefiihrt wird, die Antriebsquelle 44 der Schaltervorrich- 

Gerat halt die Su^mzufuhr stets im AUS-Zustand. 65 tung SI iiber den Treibertransistor 29 an, das AnUiebsele- 

Die Primarschaltung 21 kann dadurch ausgelost bzw, in ment 47 wird automatisch betatigt, der Schalter 42 der 

Betrieb genommen werden, daB der Benutzer von Hand die Schaltervorrichtung SI wird in der in Fig. 4C gezeigten 

Betatigungsstange 46e der Schaltervonichtung 1 betatigt Weise eingeschaltet und der Primarschaltung 21 wird Strom 
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zugefiihrt. 

Den Teilen wind Strom uber den Stromwandler 22 von der 
Signal- lind Motorstromschaltung 23 und der Steuerstrom- 
schaltung 24 der Sekundar-Stromversoigungsschaltung zu- 
gefuhrt, und die Stromzufuhr zu dem dektronischen Gerat S 
wird eingeschaltet. Die Steuerschaltung 28 kann mit dem 
Aufzeichnen der vorgemerkten Programme zu einem ange- 
gebenen Zeitpunkl beginnen und den Betrieb von Einrich- 
tungen, wie zum Beispiel das Zuruckspulen des Video- 
bands, einen Schnellbetrieb des X^deobands und derglei- 10 
chen aufgrund der Femsteuerbetatigungen des Benutzers 
von au£en her durcbfiihren. Dabei wird dem Kondensator 
30 Strom von der Steuerstromschaltung 24 zugefiihrt, so daB 
er auf die erforderliche Menge aufgeladen wird. 

Unter Bezugnahme auf Fig. 5 wird nun ein zweites Aus- 15 
fiShrungsbeispiel der vorliegenden Erfindung beschrieben. 

Fig. 5 zeigt eine schematische Darstellung von Hauptbe- 
reichen einer Stromsteuerschaltung eines elektronischen 
Gerats gemaB einem zweiten, dritten und viertra Ausf iib- - 
rungsbeispiel der vorliegfenden Erfindung. Dabei versteht es 20 
sich, daB in diesoi Ausftihningsbeispielen genannte Kom- 
ponenten, die Komponenten des ersten Ausfuhrungsbei- 
spiels entsprecben, mit den selben Bezugszeicben bezeich- 
net sind. 

Wenn in dem manuellen AUS-Zustand (Ausgangszu- 25 
stand) bei dem ersten Ausfiihrungsbeispiel automatische 
Operationen durch eine Femsteuerung oder deigleichen 
wahrend einer kurzen Zeitdauer wiederholt durchgefuhrt 
werden, wird die Antriebsquelle 44 (Elektromagnet) ange- 
steuert und der Kondensator 30 (s. Fig. 1), der als Ladungs- 30 
speichereinrichtung verwendet wird, kann nutzlos entladen 
werden. 

Aus diesem Grund ist bei dem zweiten Ausfiihrungsbei- 
sjpiel ein Detektionsschalter S2 vorgesehen, der feststellt, ob 
sich das Betatigungselement 46 in einer Verriegelungsposi- 35 
tiori (automatische EIN-/AUS-Position) befindet, wobei in 
Abbangigkeit davon, ob der Detektionsschalter S2 geoffhet 
Oder geschlossen ist, eine Stromzufuhr zu der Spule 44a (s. 
Fig. 3) in dem Ausgangszustand (manueller AUS-Zustand) 
der Schaltervorrichtung SI unterbrochen ist, um dadurch die 40 
Antriebsquelle 44 nicht zu betatigen. 

Genauer gesagt wird bei diesem Ausfiihrungsbeispiel der 
vorstehend beschriebene Detektionsschalter S2, wie er zum 
Beispiel in Fig. 5 gezeigt ist, in Reihe zwischen das eine 
Ende der Spule 44a und den Kollektor des IVeibertransistors 45 
29 geschaltet, so dafi er zwischen der Antriebsquelle 44 und 
der Steuerschaltung 28 in Reihe geschaltet werden kann. 

Wenn bei dieser Konstruktion durch den Detektionsschal- 
ter S2 festgestellt wird, daB sich das Betatigungselement 46 
in dem Ausgangszustand befindet, kann durch Versetzen des 50 
Detektionsschalters S2 in den geoffheten Zustand, selbst 
dann, wenn eine automatische Betatigung durch eine Fem- 
steu^ning oder dergleichen angewiesen wird, eine Stromzu- 
fuhr zu der Spule 44a unterbrochen werden, um dadurch die 
Antriebsquelle 44 nicht in Betrieb zu setzen. Auf diese 55 
Weise wird verhindert, daB die Ladungsspeichereinrichtung, 
wie zum Beispiel der Kondensator 30, in dem Ausgangszu- 
stand der Schaltervorrichtung SI nutzlos entladen wird, wo- 
durch eine efiizientere Nutzung der Ladungsspeicherein- 
richtung ermoglicht wird. 60 

Altemativ hierzu kann bei Anordnung de$ Detektions- 
schalters S2 innerhalb der Schaltervorrichtung SI dann, 
wenn das Betatigungselement 46 in den Ausgangszustand 
(manueUer AUS-Zustand) gebrachl wird, der Detektions- 
schalter S2 in Verbindung mit dem Betatigungselement 46 65 
in einen geoffneten Zustand gebracht werden, um auf diese 
Weise die Stromzufuhr zu der Spule 44a zu unterbrechen. In 
diesem Fall braucht der Detektionsschalter S2 nicht in ge- 



trennter Weise in dem elektronischen Gerat vorgesehen zu 
werden, so daB der vorstehend beschriebene Effekt ohne Er- 
hohung der Anzahl von Teilen des elektronischen Gerats er- 
zielt wird. 

Gen^ einem dritten Ausfiihrungsbeispiel ist anstatt des 
Detektionsschalters S2 des zweiten Ausfiihrungsbeispiel ein 
Detektionsschalter S3, wie er zum Beispiel in Fig. 5 darge- 
stellt ist, in Reihe zwischen den Kondensator 30 und Masse 
geschaltet, damit er mit einer Ladungsspeichereinrichtung, 
wie zum Beispiel dem Kondensator 30, verbunden werden 
kann. Wenn bei dieser Konstruktion durch den Detektions- 
schalter S3 festgestellt wird, daB sich das Betatigungsele* 
ment 46 in dem Ausgangszustand befindet, wird der Detek- 
tionsschalter S3 in den geof&ieten Zustand gebracht 

In diesem Zustand wird die Stromzufuhr zu der Antriebs- 
quelle 44 wie bei dem zweiten Ausfiihrungsbeispiel unter- 
brochen, und der mit dem Kondensator 30 verbundenen 
Steuerschaltung 28 wird keine Eneigie zugefuhrt, wodurcb 
die Stromzufuhr der Ladungsspeichereinrichtung weiter re- . 
duziert werden kann. Zu diesem Zei^unkt werden keine Si- 
gnale von einer Ferns teummg oder deigleichen in der Steu- 
^schaltung 28 empfangen. 

Bei Anordnung des Detektionsschalters S3 innerhalb der 
Schaltervorrichtung SI kann auch bei diesem Ausfiihrungs- 
beispiel dann, wenn das Betatigungselement 46 in den Aus- 
gangszustand (manueUer AUS-Zustand) gebracht ist, der 
Detektionsschalter S3 in Verbindung mit dem Betatigungs- 
element 46 in einen geoffoeten Zustand geschaltet werden, 
um die Stromzufuhr zu der Spule 44a zu unteibrechen. In 
diesem Fall wird wiederum derselbe Effekt wie bei dem 
zweiten Ausfiihrungsbeispiel erzielt. 

Bei einem vierten Ausfiihrungsbeispiel ist anstatt der De- 
tektionsschalter S2 und S3 gemaB dem zweiten und dem 
dritten Ausfiihrungsbeispiel ein Detektionsschalter S4 in der 
Steuerschaltung 28 angeordnet, wie dies in Fig. 5 dargestellt 
ist, wobei anhand eines Signals von dem Detektionsschalter 
S4 festgestellt wird, daB sich das Betatigimgselement 46 in 
dem Ausgangszustand befindet, wobei zu diesem Zeitpunkl 
ein Empfangsteil (Lichtempfangsteil) zum Empfangen von 
automatischen Betatigungssignalen von einer Femsteuerung 
oder dergleichen auBer Betrieb gesetzt ist. 

Bei diesem Ausfiihrungsbeispiel erzielt man wiederum 
denselben Effekt wie bei dem zweiten Ausfiihrungsbeispiel. 
Wenn bei Verbindung der in Fig. 5 gezeigten Steuerschal- 
tung 28 mit einer Steuerschaltung oder anderen Schaltungen 
eines anderen elektronischen Gerats zum Senden oder Emp- 
fangen von Signalen festgestellt wird, daB sich das Betati- 
gungselement 46 der Schaltervorrichtung S 1 in dem elektro- 
nischen Gerat in dem Ausgangszustand befindet, steuert die 
Steuerschaltung 28 auch das andere elektronische Gerat; 
zum Beispiel kann sie die Stromzufuhr zu dem anderen 
elektronischen Gerat ausschalten. Wenn somit anderes Gerat 
mit dem elektronischen Gerat der vorliegenden Erfindung 
verbunden ist, laBt sich somit eine bessere Bedienbarkeit f!ir 
die Geratschaften insgesamt erzielen. 

Es versteht sich von selbst, dafi bei den vorstehend be- 
schriebenen Ausfiihrungsbeispielen 2 bis 4 dieselbe Wir- 
kung wie bei dem ersten Ausfiihrungsbeispiel erzielt wird. 

Wie vorstehend beschrieben worden ist, weist ein eleklro- 
nisches Gerat gemaB der vorliegenden Erfindung folgendes 
auf: eine Primar-Stromversorgungsschaltung; eine Sekun- 
dar-Stromversorgungsschaltung, der Strom von der PrimSr- 
Stromversorgungsschaltung zugefiihrt wird; eine Steuer- 
schaltung, die mit der Sekundar-Stromversorgungsschal- 
tung verbunden ist; eine Schaltervorrichtung, die mit einem 
Sch alter versehen ist; und eine Ladungsspeichereinrichtung, 
die zwischen die Steuerschaltung und die Schaltervorrich- 
tung geschaltet ist, wobei die Schaltervorrichtung folgendes 
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aufweisU ein Betatigungselemenl zum Umschalten des 
Schalters zwischen einer manuellen EIN- und AUS-Posi- 
tion, in d&nen £IN-/AUS-Operationen manuell durcbgefuhrt 
werden, und einer automatischen £IN-/AUS-Position, in der 
£IN-/AUS-Opmtionen automatisch ausgefuhit werden s 
konnen; und eine Antriebsquelle zum automatischen Betati- 
gen des Schalters, wobei in der automatischen EEN-/AUS- 
Position die Antriebsquelle durch ein Signal von der Steuer- 
schaltung oder durch von der Ladungsspeichweinrichtung 
zugefiihrten Strom in Betrieb gesetzt wird, um den Schalter 10 
automatisch ein- oder auszuschalten, woduich die Stromzu- 
ftihr zu der Prinmr-Stromversorgungsschaltung automatisch 
aktiviert oder deaktiviert werden kann, und wobei das Beta- 
tigungselement von Hand betatigt wird, um den Schalter 
ein- oder auszuschalten, wodurch die Stromzufuhr zu der 15 
Primar-Stromversorgungsschaltung manuell aktiviert oder 
deaktiviert werden kann. Wenn bei dieser Konstruktion eine 
automatische AUS-Operation durcHgefiihrt wird, wahrend 
sich das Betatigungselement in der automatischen EIN- 
/AUS-Position befindet, kann die Stromzufuhr zu der Pri- 20 
mar-Stromversorgungsschaltung unterbrochen werden, und 
der Standby-Strom kann auf Null reduziert werden. Wenn 
das Betatigungselement manuell in der manuellen AUS-Po- 
sition angeordnet ist, kann aufgrund der Tatsache, da6 der 
Schalter ohne Annahme von automatischen EIN-/AUS- 25 
Operationen ausgeschaltet werden kann, eine Stromzufuhr 
zu der Primar-Stromversorgungsschaltung durch einfache 
Operationen nach MaBgabe des Willens der Bedienungsper- 
son direkt unterbrochen werden, wodurch sicheigestellt 
wird, daB der Stromverbrauch der Primar-Stromversor- 30 
gungsschaltung bei Nichtgebrauch des Gerats auf Null redu- 
ziert werden kann. Wenn das Betatigungselement von der 
manuellen AUS-Position in die manuelle EIN-Position ge- 
bracht wird, kann der Schalter ohne Annahme von automa- 
tischen EIN-/AUS-Operationen eingeschaltet werden^ wo- 35 
durch sichergestellt ist, daB der Primar-Stromversoigungs- 
schaltung nach Mafigabe des Willens der Bedienungsperson 
Strom zugefiihrt werden kann. 

Die Schaltervonichtung beinhaltet ein Antriebselement 
47 zum Einschalten und Ausschalten des Schalters, wobei 40 
das Antriebselement derart angeordnet ist, dafi es sich frei in 
Wirkeingriff mit dem Betatigungselement 46 bringen laBt 
sowie aus diesem Wrkeingriff losen laBt, wobei bei Betati- 
gung des Betatigungselements zum Einnehmen der automa- 
tischen EIN-/AUS-Position das Antriebselement aus dem 45 
Wirkeingriff mit dem Betatigungselement gelost wird, so 
dafi der Schalter durch antriebsmafiige Bewegung des An- 
triebselements mittels der Antriebsquelle automatisch ein- 
und ausgeschaltet werden kann, wahrend bei Betatigung des 
Betatigungselements zum Einnehmen der manuellen EEN- 50 
/AUS-Position das Antriebselement mit dem Betatigungs- 
element in Wirkeingriff gebracht wird und von dem Betati- 
gungselement direkt betatigt wird, um den Schalter im EIN- 
Zustand oder AUS-Zustand zu halten und eine antriebsmS- 
Bige Bewegung des Antriebselements durch die Antriebs- 55 
quelle zu unterbinden. Wenn bei dieser Konstruktion das 
Betatigungselement in der automatischen EIN-/AUS-Posi- 
tion angeordnet ist, kann das Antriebselement unabhangig 
von dem Betatigungselement antriebsmaBig bewegt wer- 
den; in diesem Fall handelt es sich bei der zuiii antriebsma- 60 
Bigen Bewegen des Antriebselements erforderlichen An- 
triebskraft um eine minimale Kraft zum Ermoglichen eines 
Schaltereinschalt- oder Schalterausschaltvorgangs, wobei 
dies unabhangig von der Hohe der Kraft zum Betatigen des 
Betatigungselements ist. Auf diese Weise laBt sich die 65 
Stronrmienge des der Antriebsquelle zugefiihrten Stroms auf 
ein Minimum reduzieren, wodurch eine effiziente Nutzung 
der Ladungsspeichereinrichtung ermoglicht wird. 



Patentanspriiche 

1. Elektronisches Gerat, gekennzeichnet durch: 
dne Primar-Stroinvwsorgungsschaltung (21); 

dne Sekundar-Stromversorgungsschaltung (23, 24), 
der Strom von der Primar-Stromversorgungsschaltung 
(21) zugefuhrt wird; 

eine Steuerschaltung (28), die mit der Sekundar-Strom- 

versorgungsschaltung (23, 24) verbunden ist; 

eine Schaltervorrichtung (SI), mit einem Schalter (42); 

und 

dne Ladungsspeichereinrichtung (30), die zwischen 
die Steuerschaltung (28) und die Schaltervorrichtung 
(SI) geschaltet ist. 

wobei die Schaltervorrichtung (SI) folgendes aufweist: 
ein Betatigungselement (46) zum Schalten des Schal- 
ters (42) zwischen manuellen EIN- und AUS-Positio- 
nen, in denen EINVAUS-Operationra von Hand durcb- 
gefuhrt werden, und einer automatischen EIN-/AUS- 
Position, in der EIN-/AUS-Operationen automatisch 
ausgefiihrt werden konnen; und 

eine Antriebsquelle (44) zum automatischen Betatigen 
des Schalters (42). 

wobei bei Betatigung des Betatigungselements (46) 
zum Einnehmen der automatischen EIN-/AUS-Posi- 
tion die Antriebsquelle (44) durch ein Signal von der 
Steuerschaltung (28) oder durch von der Ladungsspei- 
cherdnrichtung (30) zugefUhrten Strom in Betrieb ge- 
setzt vm-d, um den Schalter (42) automatisch einzu- 
schalten oder auszuschalten, wodurch die Stromzufuhr 
zu der Primar-Stromversorgungsschaltung (21) auto- 
matisch aktiviert oder deaktiviert werden kann, und 
wobei das Betatigungselement (46) zum Einnehmen 
der manuellen EIN- oder AUS-Positiori betatigt wird, 
um den Schalter (42) direkt einzuschalten oder auszu- 
schalten, wodurch die Stromzufuhr zu der Primar- 
Stromversorgungsschaltung (21) manuell aktiviert 
oder deaktiviert werden kann. 

2. Elektronisches Gerat nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Schaltervorrichtung (SI) ein An- 
triebselement (47) zum Einschalten und Ausschalten 
des Schalters (42) aufweist, wobei das Antriebselement 
(47) derart angeordnet ist, daB es in freien Wirkeingriff 
mit dem Betatigungselement (46) gebracht werden 
kann sowie aus diesem Wriceingriff gelost werden 
kann; 

wobei bei Betatigung des Betatigungselements (46) 
zum Einnehmen der automatischen EIN-/AUS -Posi- 
tion das AnUiebselement (47) aus dem Wirkeingriff 
mit dem Betatigungselement (46) gelost wird, so dafi 
der Schalter (42) durch die antriebsmafiige Bewegung 
des Antriebselements (47) durch die Antriebsquelle 
(44) automatisch ein- und ausgeschaltet werden kann; 
wahrend bei Betatigung des Betatigungselements (46) 
zum Einnehmen der manuellen EIN- oder AUS-Posi- 
tiori das Antriebselement (47) in Wirkeingriff mit dem 
Betatigungselement (46) gebracht wird und von dem 
Betatigungselement (46) direkt betktigt wird, um den 
Schalter (42) im eingeschalteten oder ausgeschalteten 
Zustand zu halten und eine antriebsmafiige Bewegung 
des Antriebselements (47) durch die Antriebsquelle 
(44) zu unterbinden. 



Hierzu 4 Seite(n) Zeichnungen 



ZEICHNUNGEN SEITE 1 



DE10106472A1 

G05F 1/10 

30. August 2001 . 



FIG. 1 




101 350/780 



ZEICHNUNGEN SEfTE 2 



DE101 06 472A1 
G05F lyio 
30. August 2001 



FIG. 3 




101 350/780 




101 350/780 



ZEICHNUNGEN SEITE4 



Nummer: 
Oi^Begu 



DE101 06472A1 
G 05 F 1/10 

30. August 2001 



FIG. 5 



21 




FIG. 6 

Stand der Technik 



1 




101 350/780 



